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 Materia: Ingeniería de Control II Semestre: Décimo      

Ciclo: 
Profesional Ingeniería 

Electromecánica  

 

Código de la materia: 232 

Horas Semanales: 

Teóricas: 4 

Prácticas: 2 

Laboratorio: - 

Horas Semestrales: 

Teóricas: 68 

Prácticas: 34 

Laboratorio: - 

Pre-Requisitos: Ingeniería de Control I 

 

I.- OBJETIVOS GENERALES 

 

   Aplicar correctamente las diferentes teorías y enfoques de control dentro del campo 

profesional del ingeniero. 

  Realizar correctamente el análisis y diseño de sistemas de control aplicados a la ingeniería. 

 

II.- OBJETIVOS ESPECIFICOS 

 

  Conocer y aplicar correctamente los pasos procedimentales en la resolución de problemas 

en sistemas de control. 

  Simular y modelar un sistema dinámico con asistencia de ordenador. 

  Valorar al trabajo en equipo en la implementación y desarrollo de soluciones a sistemas de 

control. 

 

III - CONTENIDOS ANALITICOS 

CAPITULO 1: ACCIONES BÁSICAS DE CONTROL Y CONTROLADORES 

INDUSTRIALES 

CAPITULO 2:       TÉCNICAS DE ANÁLISIS 

CAPITULO 3:      TÉCNICAS DE DISEÑO Y COMPENSACIÓN 
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CAPITULO 4:      ANÁLISIS DE SISTEMAS DE CONTROL EN EL ESPACIO DE ESTADOS. 

TEORÍA DE CONTROL MULTIVARIABLES 

CAPITULO 5:        DISEÑO DE SISTEMAS DE CONTROL EN EL ESPACIO DE ESTADOS. 

CAPITULO 6:        SISTEMAS DE CONTROL DIGITAL 

CAPITULO 7:       CONTROLADORES LÓGICOS PROGRAMABLES PLC  

CAPITULO 8:        ENTORNOS DE PROGRAMACIÓN GRÁFICA COMERCIALES 
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